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Interface opérateur/manuel
Allumer/Mettre en veille tout
Allum. /Eteind. Auto. Détection
Allum. /Eteind. Soufflante
Impulsion 1

Impulsion 2

Impulsion 3

Indicateur d’alimentation (LED)

Indicateur d’erreur (LED)
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|# PIECE

NOMENCLATURE
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olo|~|o|o|s]w o]~
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CABLE ETHERNET

CONDUCTEURS

LONGUEUR

1 x 22AWG

4m

NOTE: TOUT FILS SONT 22AWG
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